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Rotations-Raman Technik

Pure Rotational Raman Spectrum
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Hochauflosende vertikale Messungen
27 Marz 2006 an der Universitat Hohenheim
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Hochauflosende vertikale Messungen
27 Marz 2006 an der Universitat Hohenheim
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Zusammenfassung

Entwicklung eines Rotations-Raman Lidar fir hochauflosende
Temperaturmessungen in der unteren Troposphare
e erster Einsatz in der Messkamapgne PRINCE

e zeitlich und raumlich hochauflésende Messungen innerhalb der
Grenzschicht

* erste scannende Temperaturmessungen wurden realisiert

o detailierte Analyse der PRINCE Daten



